SIGNALWANDLER ANALOG-PWM — CEW0027E K» 1D

EIGENSCHAFTEN

= Wandlung eines 0...10V oder 4 ... 20 mA Signals in
ein PWM-Signal

= Ansteuerung von DC- und AC-Luftern mit
PWM-Steuereingang oder 0 ... 10 V Eingang

= Direktanschluss von DC-Liiftern mit bis zu 5 A
Stromaufnahme

= Weiter Eingangsspannungsbereich 12 ... 48 VDC
= Kompatibel zu ebm-papst Liftern

= Montage: Normtragschiene 35 mm

ANWENDUNG

= Umsetzung eines analogen Standard Signals (z.B.
Ausgang einer SPS) in ein PWM-Signal zur
Drehzahlstellung von Motoren, die Gber einen PWM-
Steuereingang verfligen

Abbildung 1 Signalwandler

= Drehzahlsteuerung von Motoren in Schaltschranken, Heizungs-, Liftungs- und Klimageréten

= Kombinierte Anwendung mit Lufterausfallerkennungen der Fa. KD Elektroniksysteme

KURZBESCHREIBUNG

Der Signalwandler setzt ein analoges Standard Signal (0 ... 10 V bzw. 4 ... 20 mA) in ein PWM-Signal
(0 ... 100 % Tastverhaltnis) um. Das Modul stellt zwei verschiedene Typen von PWM-Steuerschnittstellen (Open
Collector und Open Collector mit Pullup) zur Verfiigung, die jeweils die gleiche Drehzahl ausgeben. Zusatzlich ist
ein analoger 0 ... 10 V Ausgang vorhanden, der ebenfalls die gleiche Drehzahl ausgibt. Sollten beide Signaleingange
(Alo1ov und Als20ma) beschaltet sein, wird die hohere der sich jeweils ergebenden Drehzahlen ausgegeben. Es
kénnen AC- oder DC-Lufter angeschlossen werden, wobei DC-Lifter mit bis zu 5 A Stromaufnahme direkt
angeschlossen werden kénnen. Der Versorgungsanschluss des Moduls ist fiir diesen Zweck direkt mit den Lifter-
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Abbildung 2 Typisches Anschluss-Schema
DC-Lufter und 4 .. 20 mA Eingang AC-Lufter und O ... 10 V Eingang

Anschlissen verbunden. Die Versorgung von AC-LUftern muss separat erfolgen.

Optional kann das Tacho-Signal eines Liifters bzw. Motors durch das Modul geschliffen werden, um es mit einer
vorgeschalteten Ausfallerkennung zu Gberwachen.
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SCHNITTSTELLEN

Anschluss Bezeichnung Beschreibung

1 Vour (+), Versorgungsspannungsanschluss fiir den Lifter, direkt verbunden mit Vin

2 GND (-), Bezugsmasseanschluss fir den Lufter, direkt verbunden mit 8, 10

3 Tachi Eingang fir Tacho (Hall)-Ausgang des Liifters (nicht direkt verbunden mit
Tachour)

4 oC Steuerausgang fur Lufter mit OC (Open Collector) Eingang

5 OCeul Steuerausgang fir Lufter mit OC (Open Collector) Eingang und Pullup zu Vour

6 0-10V Steuerausgang fur Lufter mit 0 ... 10 V Eingang

7 ViN (+), Versorgungsspannungsanschluss fiir das Modul, direkt verbunden mit Vour

8 GND (-), Bezugsmasseanschluss fur das Modul, direkt verbunden mit 2, 10

9 Tachour (HaII)-Ausgang des_Moqus fur Anschluss an eine Lufterausfallerkennung,
entspricht Tachin (nicht direkt verbunden mit Tachin)

10 GND Bezugsmasseanschluss fur die analogen Eingange, direkt verbunden mit 2, 8

11 Ala-20ma Analoger Eingang fir 4 ... 20 mA Signal

12 Alo-10v Analoger Eingang fur 0 ... 10 V Signal

Es stehen drei unterschiedliche Lufter-Schnittstellen zur Verfigung um mdglichst viele verschiedene Lufter-Typen
zu unterstitzen. Um den verwendeten Lufter an der richtigen Schnittstelle anzuschlieBen, missen die folgenden
Anschlussbilder mit dem Datenblatt des Lifters verglichen werden.
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Das Tacho (Hall)-Signal des Lifters kann optional am Modul angeschlossen werden. Es findet keine Auswertung
des Signals statt. Das vom Lufter ausgegebene Signal wird vom Signalwandler am Eingang Tachin aufgenommen
und am Ausgang Tachour wieder ausgegeben.
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Eingang Alo-1ov Eingang Als-20ma
Anschluss eines 0 ... 10 V Signals Anschluss eines 4 ... 20 mA Signals

0...10 VDC 4..20mA
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KENNLINIE

Der am Eingang (Alo-1o0v bzw. Als-20ma) gemessene Wert wird linear in das Tastverhéltnis der PWM Ausgéange bzw.
in den Ausgabewert des Ausgangs 0-10V umgesetzt.
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Abbildung 3 Kennlinie der Umsetzung der Eingangssignale auf die Ausgangssignale

TECHNISCHE DATEN

Versorgungsanschluss Vin

Betriebsspannung 12 ... 48 VDC (Toleranz: 11,4 ...57,0 VDC)
Versorgungsleistung 0,8 W (ohne Lufter)
Eingangsstrom max. 5,1 A (inkl. max. Lufter-Strom)

Lufter-Anschluss Vour
Ausgangsspannung Entspricht der Betriebsspannung an Vin (Vout = ViN)

Ausgangsstrom max. 5 A
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DATENBLATT

Lufter-Hall-Eingang Tachin
Eingangstyp
Klemmspannung

Schaltkontaktstrom

Schaltfrequenz,
Max. zuléssige Lufter-
Drehzahl

Ausgang Tachour

Max. Anschlussspannung
(extern)

Max. Schaltkontaktstrom
Schaltfrequenz

Eingang Alo-1ov

Max. Anschlussspannung
Messgenauigkeit
Eingang Als-2oma

Max. Anschlussspannung
Messgenauigkeit
Ausgang OC, OCpull

Max. Anschlussspannung
(extern)

Schaltfrequenz

Max. Schaltkontaktstrom
Toleranz

Ausgang 0-10V
Ausgangsstrom
Toleranz
Mechanische Daten
Mafe (L x B x H)
Gewicht

Schutzart
Schutzklasse

Verschmutzungsgrad

Montage

Anschluss eines Schaltkontakts als Open Collector oder Open Drain

3,3 VDC (bei offenem Kontakt)

0,5 mA (Strom durch geschlossenen Schaltkontakt des Lufters)

Hallimpulse je Umdrehung min-t

1
max. 1 kHz

2
3
6

57V

20 mA

max. 1 kHz

15V
1%

10V
1%

57V

ca. 2 kHz
20 mA
1%

max. 1 mA
2%
Ausfihrung im Gehause
(76 x 36 x 51) mm
ca.50g
IP20
Il

Normschiene 35 mm (DIN EN 50022)

60000
30000
20000
10000

Ausfiihrung ohne Gehause
(74 x 31 x 18) mm
ca.30¢g
IPOO

Leiterplattenhalter Bohrdurchmesser
3,2 mm
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Anschluss

Verbindungsart
Klemmbereich

Leitungslénge

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur

Lagertemperatur

Luftfeuchtigkeit

DATENBLATT

Push-In-Federanschlusstechnik (Direktstecktechnik)

0,13 ... 1,5 mm? (AWG 24...16) (Aderendhiilse mit Kragen max. 0,75 mm?)
Abisolierlange 8 mm

max. 30 m
-25...+70°C
-25...+80°C

0 ... 95 %, keine Betauung

RICHTLINIEN / NORMEN

Richtlinien

Niederspannungs-Richtlinie

2014/35/EU

EMV-Richtlinie
2014/30/EU

RoHS-Richtlinie
2011/65/EU

Kennzeichnungen

C

RoHS

2011/65/EU

Normen

EN 60730-1, Automatische elektrische Regel- und Steuergeréate fir den
Hausgebrauch und &hnliche Anwendungen

EN 60950-1, Einrichtungen der Informationstechnik - Sicherheit

EN 55011, Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate -
Funkstorungen - Grenzwerte und Messverfahren

EN 61000-6-2, Fachgrundnormen - Storfestigkeit fur Industriebereiche

EN 61000-6-3, Fachgrundnormen - Stéraussendung fiir Wohnbereich, Geschéfts-
und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

BESTELLINFORMATIONEN

Bestell-Nr.
1518 44
15 20 22

ZEICHNUNGEN

48

Artikelcode
CEWO0027E
CEWO0029E

Beschreibung
Signalwandler Analog-PWM

Signalwandler Analog-PWM ohne Gehause
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Abbildung 4 Ausfiihrung im Gehause Breite a = 35,7 mm
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Abbildung 5 Ausfiihrung ohne Gehéause
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DATENBLATT

ANWENDUNGSBEISPIELE
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Lufterausfallerkennung

Signalwandler

Abbildung 6 Anwendung in Verbindung mit einer Liifterausfallerkennung der Fa. KD Elektroniksysteme zur Uberwachung
eines ebm-papst Ventilators
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Abbildung 7 Ansteuerung von 2 ebm-papst Ventilatoren mittels einer SPS

KD Elektroniksysteme GmbH Ahornweg 9, 39261 Zerbst

Signalwandler

Fon +49 3923 4848-0 | Fax +49 3923 4848-111

info@kd-elektroniksysteme.de | www.kd-elektroniksysteme.de
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4414/2 MP
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