DC-DREHZAHLSTEUERUNG — SV00011E

EIGENSCHAFTEN

= Drehzahlsteuerung in Abhangigkeit einer Temperatur oder
eines 0...10V/4 ... 20 mA Signals

= Steuerung der DC-LUufter Betriebsspannung

= DC-Lufter mit bis zu 2 A Stromaufnahme

= Weiter Eingangsspannungsbereich 12 ... 48 VDC
= Drehzahlkennlinie per DIP-Schalter konfigurierbar
= Kompatibel zu ebm-papst Liftern

= Montage: Normtragschiene 35 mm

ANWENDUNG

= Sensorgefuhrte Drehzahlsteuerung von Liftern, Pumpen
und Motoren, die sich Uber die Betriebsspannung steuern
lassen

= Temperaturregelung in Schaltschranken, Heizungs-,
Laftungs- und Klimageréaten

= Kombinierte Asnwendung mit Lifterausfallerkennungen
der Fa. KD Elektroniksysteme

KURZBESCHREIBUNG

DATENBLATT

Abbildung 1 SVO0011E

Das Hutschienenmodul steuert die Drehzahl eines DC-Motors in Abhangigkeit eines Sensormesswertes. Das Modul
verandert dazu die Betriebsspannung des angeschlossenen Motors. Der Sensoreingang kann mit einem NTC
beschaltet werden oder einem Sensor mit 0 ... 10 V bzw. 4 ... 20 mA Ausgang. Fir den Anschluss des NTC oder
des 0... 10V Sensors sind die gleichen Klemmen vorgesehen. Das Modul erkennt automatisch was daran
angeschlossen ist. Fur einen 4 ... 20 mA Sensor steht ein separater Anschluss zur Verfiigung. Sollten beide
Anschlisse beschaltet sein, wird die hohere der sich jeweils ergebenden Drehzahlen ausgegeben. Ist kein Signal

vorhanden (Sensorabriss oder Kurzschluss) wird die maximale Drehzahl ausgegeben.
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Abbildung 2 Typische Anschluss-Schema mit DC-Llfter (Beispiele):
Links: Anschluss von NTC-Sensor
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Rechts: Anschluss von Sensor mit 0 ... 10 V Ausgang
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Die vom Modul ausgegebene Drehzahl wird anhand des gemessenen Sensorwertes und einer linearen Kennlinie
ermittelt. Die Kennlinie kann durch einen DIP-Schalter am Modul veréndert werden. Es werden der Startwert und der
Offset der Kennlinie eingestellt.

Bei Sensorwerten unterhalb des Startwertes wird eine minimale Drehzahl ausgegeben. Oberhalb des Endwertes
(Startwert + Offset) wird die maximale Drehzahl ausgegeben. Zwischen dem Start- und Endwert wird linear
interpoliert.

Die maximale Drehzahl ergibt sich aus der am Modul angelegten Betriebsspannung abziglich minimaler Verluste.
Die minimale Drehzahl entspricht einem festen Teil der angelegten Betriebsspannung (siehe ,Technische Daten®).

Optional kann das Tacho-Signal eines Lufters bzw. Motors durch das Modul geschliffen werden, um es mit einer
vorgeschalteten Ausfallerkennung zu tberwachen.

SCHNITTSTELLEN

Anschluss Bezeichnung Beschreibung

(Hall)-Ausgang des Moduls fur Anschluss an eine Lifterausfallerkennung,

- Ve entspricht Tachi (gepuffert, nicht direkt verbunden mit Tachi)
2 GND Bezugsmasse fir das Tachour Signal 1

3 GND .- Versorgungsspannung fur das Modul

4 ViN .+ Versorgungsspannung fur das Modul

5 AlnTcro-10v Analoger Eingang fir 0 ... 10 V Signal oder NTC-Sensor
6 GND Bezugsmasse flur den analogen Eingang 5

7 GND Bezugsmasse fur den analogen Eingang 8

8 Ala-20ma Analoger Eingang fir 4 ... 20 mA Signal

9 Vour .+ Versorgungsspannung fiir den Lufter

10 GND ,- Versorgungsspannung fur den Lifter

11 GND Bezugsmasse fur das Tachi Signal 12

12 Tachi Eingang fur Tacho (Hall)-Ausgang des Lufters

(nicht direkt verbunden mit Tachour)

Das Tacho (Hall)-Signal des Lifters kann optional am Modul angeschlossen werden. Es findet keine Auswertung
des Signals statt. Das vom Lifter ausgegebene Signal wird von der Drehzahlsteuerung am Eingang Tachn
aufgenommen und am Ausgang Tachour wieder ausgegeben.

Eingang Tachy Ausgang Tachour
Eingang fir Open Collector oder Open Drain Signale Open Collector/Drain Ausgang
eines Tacho (Hall)-Ausgangs (entspricht Tacho-Ausgangen von Lftern)
Interne |
Referenz El Tacho O

OC oder OD |_

-L_{E GND E

GND

Am Eingang Alnrc/iov kann entweder ein 0 ... 10 V Signal oder ein NTC-Sensor angeschlossenen werden. Das Modul
erkennt automatisch was angeschlossen ist. Es sollten ausschlieR3lich die von KD-Elektroniksysteme angebotenen
NTC-Sensoren genutzt werden. Fir ein 4 ... 20 mA Signal steht ein separater Anschluss Als.2oma zur Verfigung.
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Sollten beide Anschliisse beschaltet sein, wird die héhere der sich jeweils ergebenden Drehzahlen ausgegeben. Ist
kein Signal vorhanden (Sensorabriss oder Kurzschluss) wird die maximale Drehzahl ausgegeben.

Eingang AlNTC/O—lOV Eingang A|4.20mA
Beschaltung des Eingangs bei Beschaltung des Eingangs bei . :
Anschluss eines 0 ... 10 V Signals Anschluss eines NTC PIEETIVES SIS A oo 20 Sigiels
33kQ
0..10VDC NTC EVref 4..20mA
5 8
* |: 30 kQ E 30 kQ . 30 kQ
10kQ v 100Q, IW
[6] GND E—I— GND -

n HINWEIS

Liegt an keinem der Eingange ein plausibles Signal an, blinkt die Status-LED und die maximale Drehzahl wird
ausgegeben. So wird trotz eines Sensorfehlers (Abriss oder Kurzschluss) ein Notbetrieb aufrechterhalten.
Die plausiblen Bereiche der Eingénge sind unter ,Technischen Daten® zu finden.

DREHZAHLKENNLINIE

Mit Hilfe der Kennlinie kann die Lufter-Drehzahl mit dem Messbereich des Sensors abgestimmt werden. Es kann
bestimmt werden ab welchem Sensormesswert der Lifter beginnt schneller als die minimale Drehzahl (siehe
»1echnische Daten®) zu drehen und ab welchem Sensorwert die Drehzahl das Maximum erreicht hat. Zur Einstellung
der Kennlinie wird der DIP-Schalter S genutzt.

Anpassung der Kennlinie durch DIP-Schalter S
Offset Bsp. A

AusgangsspannungA
Vout (Drehzahl)
max -

2

min :
1
I 1 >
Startwert Startwert + Offset Eingang
Eingang Startwert, Schalter S.1/2 Offset, Schalter S.3/4

REO0 BEe00 @A00 Beo0 Doew |Oofd O0«6) ooes

(X = beliebig) Off/OffIXIX  On/Off/XIX  OfflOn/XIX  On/On/XIX  XIX/Off/Off  X/X/On/Off  X/X/Off/On  X/X/On/On

NTC 20°C 25 °C 30 °C 35°C 5°C 10 °C 15 °C 20 °C
0..10V 3V 4V 5V 6V 1V 2V 4V 6V
4 ...20mA 8 mA 10 mA 12 mA 14 mA 2 mA 4 mA 7 mA 10 mA
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- HINWEIS

Sollte der Endwert (Startwert + Offset) gréRer sein als der maximale Eingangswert, wird die maximale
Ausgangsspannung nie erreicht. Bsp: 0 ... 10 V: Startwert 6 V, Offset 6 V -> Endwert 6 V + 6 V =12 V. Bei
maximalem Eingangswert von 10 V werden sich etwa 73 % der maximalen Ausgangsspannung einstellen.

TECHNISCHE DATEN

Versorgungsanschluss Vi

Betriebsspannung Vin
Eingangsstrom Iin
Versorgungsleistung
Verlustleistung
Lufter-Anschluss Vour
Min. Ausgangsspannung

Vour

Max. Ausgangsspannung
Vour

Genauigkeit Vour

Max. Ausgangsstrom lout

Lufter-Hall-Eingang Tachy

Eingangstyp
Klemmspannung

Schaltkontaktstrom

Schaltfrequenz,
Max. zulassige Lufter-
Drehzahl

Ausgang Tachour

Max. Anschlussspannung
(extern)

Max. Schaltkontaktstrom
Schaltfrequenz

Eingang Alntcio-1ov

Max. Anschlussspannung
NTC Typ

Messgenauigkeit

Plausibler Messbereich

12 ... 48 VDC (Toleranz: 11,4 ...57,0 VDC)

max. 2,1 A (inkl. max. Lifter-Strom)

0,5 W (ohne Lufter)

max. 3,5 W (bei Vin =57 V; Vour =26 V; lout =2 A)

0,2 X Vin

Vins17,0V:Vin—=0,5V
Vin2190V:Vin—2,5V
Umschaltpunkt: 18,0 V, Hysterese + 1,0 V

3%
2A

Anschluss eines Schaltkontakts als Open Collector oder Open Drain
3,3 VDC (bei offenem Kontakt)

0,5 mA (Strom durch geschlossenen Schaltkontakt des Liifters)

Hallimpulse je Umdrehung min-t
1 60000
max. 1 kHz 2 30000
3 20000
6 10000
57V
20 mA
max. 1 kHz
15V

10 kQ @ 25 °C, nur Typen der Fa. KD Elektroniksysteme

1%
0...10V: >0,8V
NTC: -20...+80 °C
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Eingang Als-2oma

Max. Anschlussspannung

Max. Eingangsstrom

Messgenauigkeit

Plausibler Messbereich

Mechanische Daten
MaRe (L x B x H)
Gewicht

Schutzart
Schutzklasse
Verschmutzungsgrad
Montage

Anschluss
Verbindungsart
Klemmbereich

Leitungsléange

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Luftfeuchtigkeit

10V
100 mA
1%
>3,5 mA

(107 x 22,5 x 114) mm

ca. 160 g

IP20

Il

2

Normschiene 35 mm (DIN EN 50022)

Push-In-Federanschlusstechnik (Direktstecktechnik)

0,2 ... 2,5 mm? (AWG 24...14) (flexibel, starr, Aderendhiilse ohne/mit Kragen)

max. 30 m
-25 ... +70 °C
-25...+80 °C

0 ... 95 %, keine Betauung

RICHTLINIEN / NORMEN

Richtlinien

Niederspannungs-Richtlinie

2014/35/EU

EMV-Richtlinie
2014/30/EU

RoHS-Richtlinie
2011/65/EU

Kennzeichnungen

C RoOHS
2011/65/EU
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Normen

EN 60730-1, Automatische elektrische Regel- und Steuergeréate fur den
Hausgebrauch und &hnliche Anwendungen

EN 60950-1, Einrichtungen der Informationstechnik - Sicherheit

EN 55011, Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate -
Funkstérungen - Grenzwerte und Messverfahren

EN 61000-6-2, Fachgrundnormen - Storfestigkeit fir Industriebereiche

EN 61000-6-3, Fachgrundnormen - Stéraussendung fir Wohnbereich, Geschafts-
und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe
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BESTELLINFORMATIONEN

Bestell-Nr. Artikelcode Beschreibung

1518 00 SV00011E DC-Drehzahlsteuerung
10 00 81 NTC Kabelftihler 1 m
111399 NTC Kabelftihler 3 m

ZEICHNUNGEN
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Abbildung 3 Front- und Seitenansicht mit Bemalung

- HINWEIS

Bei der Montage ist zu beachten, dass eine ausreichende Konvektion zur Kiihlung der Steuerung gewahrleistet
wird.
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DATENBLATT

ANWENDUNGSBEISPIELE

L NTC T .30°
E s e
GND : :
6 . 30 35°C
i
i 8 T4 | [
Alarmkontakt
Alarm bei Motor-
und IE _El E [
Steuerungsausfall Tacho
[9] 4] (1} Ny { 12}
24VDC } E E
+/—\ GND 157 =1 5 [ [~ GND - Lufter
u Ii il Ii W{ EI M ebm-papst
Vi o — — — Vour + 4114 N/2XH
7] (1] 14 | X 9

Lufterausfallerkennung DC-Drehzahlsteuerung

Abbildung 4 Anwendung als temperaturgefiihrte (NTC-Sensor) Drehzahlsteuerung eines ebm-papst Lilfters, Uberwachung
mit einer Lufterausfallerkennung der Fa. KD Elektroniksysteme

Sensorkennlinie:
0...100%rF=0...10V

! 1234 $1/2:5V=50%F | ,
Feuchte = E S S3/4: +2V = +20 %rF :
sensor &E_ 3 50 70%rF
1=
[71H —
o
[ N [ 12
24VDC IZ E M ef::n L_L:)fszgt
+/\ GND 37 [ 105N LT snanax
~ = N —
Vin 7] =1 Vour

Abbildung 5 Anwendung als feuchtegefiihrte (rF-Sensor) Drehzahlsteuerung fiir zwei ebm-papst Lufter

160202, DD-SV00011E.docx © KD Elektroniksysteme GmbH — 16.07.25 — Technische Anderungen vorbehalten




DC-DREHZAHLSTEUERUNG — SV00011E

DATENBLATT

[
~
w
IS

E

$1/2:NTC: 30°C, rF: 12mA= 50 %rF
$3/4: NTC: +10 °C, rF: + 4 mA = +25 %rF

0...100 %rF = 4... 20 mA : :
GND > li : : :
—E_‘ : ; 30 40°C
Feuchte 50 75 %rF
Sensor 4-20mA sl &
18] [
o
24 VDC Iz E
"\ GND 137 { ToSN0 () | Liter
u 12 | ebm-papst
Ve |\£ — Vour + 4114 N/2XH
14] X 21

Abbildung 6 Anwendung als temperatur- (NTC-Sensor) und feuchtegefiihrte (rF-Sensor) Drehzahlsteuerung

Hinweis:
Der Lufter dreht mit der hoheren der beiden Drehzahlen die sich jeweils aus der Temperatur und aus der Feuchte ergibt.

KD Elektroniksysteme GmbH Ahornweg 9, 39261 Zerbst
Fon +49 3923 4848-0 | Fax +49 3923 4848-111
info@kd-elektroniksysteme.de | www.kd-elektroniksysteme.de
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